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. Métodos de Punto Interior

Los métodos de punto interior establecen una region alrededor de un punto actual, considerando que el modelo
es una buena aproximacién de la funciéon objetivo. Dentro de esta, se selecciona un paso que minimice
aproximadamente la funcion.

Este proceso determina simultdneamente la direccion y longitud del paso. Si el paso resulta inadecuado, se
ajusta la region para identificar una nueva opcion.
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Pseudocochgo
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Inicializacion:

e Hstablecer k = 0, A0 > 0 y elegir un punto de inicio x0 mediante una conjetura fundamentada.

Fijar nv € (0, 1) (tipicamente, nv = 0.9), ns € (0, nv) (tipicamente, ns = 0.1), yi = 1 (tipicamente, yi = 2), y yd € (0, 1)
(tipicamente, yd = 0.5).

Hasta que se alcance la "convergencia", repetir:
e Construir un modelo cuadrético.

e Resolver aproximadamente el subproblema de la regién de confianza para encontrar sk tal que m(sk) “<” fk y [[sk]] <
Ak, y definir pk.
o Si pk 2 nu (paso de TR "muy exitoso"), establecer zk+1 = zk + sk y Ak+1 = yilk.
o Si pk 2 ns (paso de TR "exitoso"), establecer zk+1 = zk + sk y Ak+1 = Ak.
o Si pk < ns (paso de TR "no exitoso"), establecer zk+1 = zk y Ak+1 = ydAk.
o Incrementar ken 1.



Punto de Cauchy
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Punto de Cauchy
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